4-KANALOWY STEROWNIK RADIOWY

WOSTER STD -4K.m Z WYSWIETLACZEM CYFROWYM

sterowany pilotami z kodem zmiennym KEELOQ

s N\] opis wyprowadzen:
+12V - plus zasilania urzadzenia
GND - masa zasilania urzadzenia

L1-NO - wyj. przekaznika normalnie rozwarte z L1-COM

L1-NC - wyj. przekaznika normalnie zwarte z L 1-COM

L1-COM - wej. przekaznika przetaczane pomiedzy
wyjsciami L1-NO i L1-NC

L2-NO - wyj. przekaznika normalnie rozwarte z L2-COM
L2-NC - wyj. przekaznika normalnie zwarte z L2-COM
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|-O {)] I' I' d_) L2-COM - wej. przekaznika przetaczane pomigdzy
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wyjéciami L2-NO i L2-NC

\_ )] L3 - wyjscie ( - ) tranzystora

L4 - wyjscie ( - ) tranzystora

WzpP - wyjscie +12V do zasilania zewnetrznych
przekaznikéw sterowanych kanatami L3 i L4
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Opis przyciskow pilota:

Przycisk A pilota - sterowanie kanatem - L1
Przycisk B pilota - sterowanie kanatem - L2
Przycisk C pilota - sterowanie kanatem - L3
Przycisk D pilota - sterowanie kanatem - L4

Tryby pracy kanatéw sterownika

Kazdy z 4 kanatoéw sterownika moze niezaleznie pracowac w jednym z 3 trybow:
« tryb bistabilny - funkcja F1

W tym trybie, chwilowe nacisniecie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego kanatu,
natomiast ponowne nacisniecie tego samego przycisku spowoduje wytgczenie kanatu.

+ tryb monostabilny - funkcja F2

W tym trybie naci$niecie i trzymanie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego
kanatu, natomiast puszczenie tego przycisku spowoduje wytaczenie kanatu.

¢ tryb czasowy - funkcja F3

W tym trybie chwilowe nacisniecie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego kanatu
na zaprogramowany wczesniej czas w zakresie od 1 do 999 sek.

Opcje pracy kanatéw sterownika

P1- Wigczenie tej opcji blokuje jednoczesne zatgczenie kanatu L1 i kanatu L2, tzn., Jesli zatgczony jestjeden
z tych kanatéw, to nacisniecie przycisku w pilocie do obstugi drugiego kanatu spowoduje wytgczenie
kanatu juz zatgczonego. Nastepne nacisniecie tego samego przycisku w pilocie spowoduje zadziatanie
drugiego kanatu. Jest to przydatne przy dwukierunkowym sterowaniu silnikiem elektrycznym.

P2- Wtaczenie tej opcji daje mozliwo$c natychmiastowego wytgczenia dowolnego kanatu pracujgcego w
trybie czasowym poprzez ponowne nacisniecie tego samego przycisku w pilocie, ktéry ten kanat wigczyt.



STAN NEUTRALNY

Jest to stan sterownika, w ktérym wszystkie kanaty sg wytaczone.

PROCEDURA PROGRAMOWANIA

Wejscie w procedure programowania jest mozliwe w stanie neutralnym po wybraniu przyciskiem serwisowym
(SW) umieszczonym obok wyswietlacza, kodu serwisowego 23

Wybranie kodu polega na:

- nacisnigciu i puszczeniu przycisku serwisowego gdy na wyswietlaczu z lewej strony ujrzymy cyfre 2
ponownym nacisnieciu i puszczeniu przycisku gdy na wyswietlaczu z prawej strony ujrzymy cyfre 3
- poprawne wybranie kodu spowoduje przejscie urzadzenia do procedury programowania i wyswietlenie

pozycji [ ] w menu gtéwnym

- wybranie kodu niepetnego badz btednego zasygnalizowane jest 3 mignieciami symbolu - -

Schemat poruszania sie¢ po menu sterownika:
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Po menu gtéwnym procedury programowania poruszamy sie za pomocg przycisku serwisowego wybierajac:
L 1 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1

naciskajac przycisk A pilota mamy mozliwos¢ wyswietli¢ ostatnio wybrang funkcje badz dokonac
wyboru nowego ustawienia :

F1 - tryb bistabilny nacisniecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu bistabilnego dla kanatu 1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F1
i automatycznym powrotem do pozycji L1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do menu
gtéwnego w pozycje L1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.

F2 - tryb monostabilny nacisniecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu monostabilnego dla kanatu 1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F2
i automatycznym powrotem do pozycji L1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do menu
gtéwnego w pozycje L1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.
F3 - tryb czasowy naci$nigcie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu czasowego dla kanatu 1 co jest zasygnalizowane 3 mignigciami F3
i automatycznym przejsciem wyswietlacza do ustawien czasowych lub do podgladu ostatnio
zaprogramowanego czasu na zasadzie:

przycisk B pilota obstuguje aktualnie wys$wietlana cyfra przycisk A pilota obstuguje

lewy wyswietlacz prawy wyswietlacz prawy wyswietlacz

kreska gorna cyfra setek sekund zmiana cyfry setek od 0 do 9
kreska $rodkowa cyfra dziesiatek sekund zmiana cyfry dziesigtek od 0 do 9
kreska dolna cyfra jednosci sekund zmiana cyfry jednosci od 0 do 9

- brak nacisnie¢ przyciskéow A i B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do
menu gtdbwnego w pozycje L1 z zachowaniem wys$wietlonych warto$ci czasowych.

L2 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L2
postepowac¢ analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1

L3 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L3
postepowac¢ analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1

L4 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L4
postepowac analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1

OP - wybér opcji pracy kanatow
naciskajac przycisk A pilota mamy mozliwo$¢ wyboru opcji:
P1 - naprzemienna praca kanatu 1 i 2 do dwukierunkowego sterowania silnikiem elektrycznym
P2 - mozliwos$¢ wytgczenia przy pomocy pilota, zataczonego kanatu w trybie czasowym

Nacisniecie przycisku B pilota po wybraniu danej opcji pracy bedzie powodowac jej wigczenie ( on ) lub
wytaczenie ( oF ). Po wigczeniu lub wytgczeniu wybranej opcji urzadzenie po 5 sek. samoczynnie
przejdzie do pozycji OP w menu gtéwnym.

PP - tryb programowania pilotow

dopisanie pilota

- nacisng¢ przycisk A nowego pilota ( na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -d )

- podczas wyswietlenia symbolu -d dokonaé potwierdzenia wpisanego pilota przyciskiem serwisowym
( na wyswietlaczu pojawi sie ilos¢ aktualnie wpisanych pilotéw po czym urzadzenie samoczynnie
przejdzie w pozycje PP w menu gtéwnym )

usuwanie wszystkich pilotéw

- nacisng¢ przycisk B pilota ( na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -u )

- podczas wyswietlenia symbolu -u dokona¢ potwierdzenia przyciskiem serwisowym (na wyswietlaczu
pojawi sie cyfra 0 informujaca o usunigciu wszystkich pilotéw z pamigci, po czym urzadzenie
samoczynnie przejdzie do menu gtéwnego w pozycje PP )

[ 1-wyjscie z procedury programowania

ustawienie sie w menu gtéwnym na pozycji [ ] spowoduje po 10 sek. samoczynne wyjscie z procedury
programowania do stanu neutralnego, czyli stanu gotowosci urzadzenia do pracy



SYGNALIZACJA ZALACZENIA KANALOW

Podczas pracy sterownika, zatgczenie dowolnego kanatu
powoduje zaswiecenie odpowiedniej kreski na wyswietlaczu.
Do kazdego kanatu przyporzadkowana jest pionowa kreska.
Rysunek przedstawia przyporzadkowanie poszczegdinych
kresek wyswietlacza do kanatéw. W trybie bistabilnym kreski
Swiecg S$wiattem ciggtym, w trybie monostabilnym pulsuja,

natomiast w trybie czasowym migajg naprzemiennie.

WSKAZOWKI DOTYCZACE MONTAZU

- Przed instalacjg sterownika nalezy zapozna¢ sie z niniejsza instrukcja, schematami i rysunkami,

- Centrala sterownika powinna by¢ zainstalowana i podtaczona przez wykwalifikowanego instalatora,

- Przed rozpoczeciem instalacji lub czynno$ci serwisowych nalezy odtgczy¢ zasilanie od urzadzenia,

- Urzadzenie nalezy tak zamontowac aby chroni¢ je przed mozliwoscig zalania, zrédtami ciepta i ognia,
- Nie nalezy dokonywa¢ modyfikacji sterownika, gdyz moze to doprowadzi¢ do jego uszkodzenia lub nieprawidtowego dziatania.

DANE TECHNICZNE:

napiecie zasilania 12V 2V (DC) max. ilo$¢ pilotow 14 szt.

pobér pradu przez sterownik min. 5mA czestotlllwo.sc pilotow ( rez. kwarcowy ) 433.92 MHz
max. 100 mA typ odbiornika superheterodyna

obcigzalnos¢ kanatow 30VDC || max:10A/200W czuto$¢ odbiornika -108 dBm

L1, L2 sterownika 250VAC ||max:10A/2500VA| | zakres temperatur pracy -30°C, +70°C

obcigzalnos¢ kanatow L3, L4 max. 2x0.5A tolerancja doktadnosci trybow czasowych £0,25%

obcigzalnos¢ wyjscia WZP max. 1A wymiary obudowy 74 x 64 x 28 mm

Ustawienia fabryczne sterownika : Wszystkie kanaty w trybie bistabilnym, opcja P1 - wyt., opcja P2 - wi.

Nie wyrzuca¢ zuzytego urzadzenia ani zuzytych baterii razem z odpadami z gospodarstwa

domowego. Uzytkownik jest zobowigzany przekaza¢ wszystkie zuzyte urzadzenia elektroniczne

i elektryczne do specjalnego punktu zbiérki odpaddw w celu ich wtérnego przetworzenia
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