3-KANAL0SWY STEROWNIK RADIOWY
Z WYSWIETLACZEM CYFROWYM
WO S T E R S T D = 3 KW z mozliwo$cia podtaczenia wyfacznikow kraricowych

sterowany pilotami z kodem zmiennym KEELOQ

opis wyprowadzen:

+12V - plus zasilania urzadzenia
GND - masa zasilania urzadzenia

L1-NO - wyj. przekaznika normalnie rozwarte z L1-COM

L1-NC - wyj. przekaznika normalnie zwarte z L1-COM

L1-COM - wej. przekaznika przetaczane pomiedzy
wyjsciami L1-NO i L1-NC

L2-NO - wyj. przekaznika normalnie rozwarte z L2-COM

L2-NC - wyj. przekaznika normalnie zwarte z L2-COM

L2-COM - wej. Przekaznika przetaczane pomigdzy
wyjsciami L2-NO i L2-NC

W-1 - wyj$cie do podtaczenia czujnika kraricowego
podajgcego mase (-) wspotpr. z kanatem 1
W-2 - wyjécie do podigczenia czujnika kraricowego

podajgcego mase (-) wspotpr. z kanatem 2
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- wyjcie tranzystora (-) kanatu 3

o o x TN ma >
ggz ggz.“_’;;';'—'zbl
T O s T O + 29 o T
S oo S0 R "

i} 9 25
w

Opis przyciskow pilota:

Przycisk A pilota - sterowanie kanatem - L1
Przycisk B pilota - sterowanie kanatem - L2
Przycisk C pilota - sterowanie kanatem - L3

Kazdy z 3 kanatéw sterownika moze niezaleznie pracowac w jednym z 3 trybow:

¢ tryb bistabilny - funkcja F1
W tym trybie, chwilowe naci$nigcie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego kanatu,
natomiast ponowne nacisniecie tego samego przycisku spowoduje wytgczenie kanatu.

¢ tryb monostabilny - funkcja F2
W tym trybie nacisnigecie i trzymanie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego
kanatu, natomiast puszczenie tego przycisku spowoduje wytgczenie kanatu.

¢ tryb czasowy - funkcja F3
W tym trybie chwilowe nacisniecie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego kanatu
na zaprogramowany wczesniej czas w zakresie od 1 do 999 sek.

P1- wigczenie tej opcji umozliwia za pomoca kanatu L1 i L2, specjalistyczne sterowanie silnikiem stuzacym
do napedu np. bramy przesuwnej lub drzwi garazowych. Opcja ta uniemozliwia jednoczesne zataczenie
obu kanatéw, tzn. gdy mamy wiaczony kanat L1 to kanat L2 mozemy wigczy¢ dopiero po wytaczeniu
kanatu L1. Dodatkowo, gdy kanaty te pracujg w trybach czasowych, to przerwanie pracy dowolnego
kanatu spowoduje zapamietanie wartosci czasowych, powodujac przy kolejnym ich zatgczeniu
dokonczenie zaprogramowanych trybéw czasowych potrzebnych do zamknigcia lub otwarcia bramy.

P2- wiaczenie tej opcji umozliwia wytaczenie dowolnego kanatu pracujacego w trybie czasowym poprzez
ponowne nacisnieciu tego samego przycisku w pilocie, ktory ten kanat wiaczyt.

Sterownik posiada 2 wejscia W1 i W2, do ktérych mozna podtaczy¢ masowe wylaczniki krancowe. Podanie
masy na wejscie spowoduje wytgczenie wspotpracujgcego z nim kanatu ( zataczonego w dowolnym trybie
pracy ) uniemozliwiajgc ponowne jego wigczenie, do czasu zaniku masy na wejsciu.



Stan neutralny

Jest to stan sterownika, w ktérym wszystkie kanaty sq wytaczone.

Procedura programowania

Wejscie w procedure programowania jest mozliwe w stanie neutralnym po wybraniu przyciskiem serwisowym
umieszczonym pomigdzy listwami potgczeniowymi, kodu serwisowego 23

Wybranie kodu polega na:

- nacisnieciu i puszczeniu przycisku serwisowego gdy na wyswietlaczu z lewej strony ujrzymy cyfre 2

- ponownym nacisnieciu i puszczeniu przycisku gdy na wyswietlaczu z prawej strony ujrzymy cyfre 3

- poprawne wybranie kodu spowoduje przejscie urzadzenia do procedury programowania i wyswietlenie
pozycji [ ] w menu gtdbwnym

- wybranie kodu niepetnego badz btednego zasygnalizowane jest 3 mignieciami symbolu - -

Schemat poruszania sie¢ po menu sterownika:
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menu gtéwnego

wysmetlana z prawej strony jest cyfra :
( setek, dziesiatek czy jednosci )
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Zmiana cyfry
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przykfadowy czas na
wyswietlaczu: 145 sekund

po zakonczeniu ustawiania czasu

( po 5 sekundach od ostatniego
nacisnigcia przycisku w pilocie )
nastapi zapis ustawionego czasu i
trybu oraz powrét do menu gtéwnego

menu giéwne

Automatyczny powr6ét ( po 10 sekundach ) do gtéwnego menu, w przypadku gdy nie dokonano wyboru
nowego trybu pracy




Po menu gtéwnym procedury programowania poruszamy sie za pomoca przycisku serwisowego wybierajgc:

naciskajgc przycisk A pilota mamy mozliwos¢ wyswietli¢ ostatnio wybrang funkcje badz dokonac¢
wyboru nowego ustawienia :

F1 - tryb bistabilny nacisniecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu bistabilnego dla kanatu 1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F1
i automatycznym powrotem do pozycji L1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do menu
gtéwnego w pozycje L1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.

F2 - tryb monostabilny naci$niecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu monostabilnego dla kanatu 1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F2
i automatycznym powrotem do pozycji L1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do menu
gtéwnego w pozycje L1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.
F3 - tryb czasowy naci$nigcie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu czasowego dla kanatu 1 co jest zasygnalizowane 3 mignigciami F3
i automatycznym przejsciem wyswietlacza do ustawien czasowych lub do podgladu ostatnio
zaprogramowanego czasu na zasadzie:

przycisk B pilota obstuguje aktualnie wyswietlana cyfra przycisk A pilota obstuguje

lewy wyswietlacz prawy wyswietlacz prawy wyswietlacz

kreska goérna cyfra setek sekund zmiana cyfry setek od 0 do 9
kreska $rodkowa cyfra dziesiatek sekund zmiana cyfry dziesiatek od 0 do 9
kreska dolna cyfra jednosci sekund zmiana cyfry jednosci od 0 do 9

- brak nacisnig¢ przyciskow A i B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powré6t do
menu gtéwnego w pozycje L1 z zachowaniem wys$wietlonych wartosci czasowych.

postepowac analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okres$lajacej tryb pracy kanatu L1.

postepowacé analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1.
Dodatkowo kanat L3 posiada mozliwo$¢ zaprogramowania funkcji F4, ktéra umozliwia przestawienie
pracy kanatu na prace jako wyjscie sygnalizacyjne, na ktérym podczas pracy:

- kanatu L1 bedg pojawiaty sig¢ cyklicznie 0,5 sek. impulsy masy (-)

- kanatu L2 beda pojawiaty sie cyklicznie 1 sek. impulsy masy (-)

stuzgce do wysterowania wg. schematu dodatkowego przekaznika sterujgcg lampa sygnalizacyjna.

naciskajgc przycisk A pilota mamy mozliwo$¢ wyboru opcji:

P1 - naprzemienna praca kanatu L1 i L2 do dwukierunkowego sterowania silnikiem elektrycznym oraz
uruchomienie procedur czasowych dla obu kanatéw pracujacych w trybach czasowych

P2 - mozliwo$¢ wytgczenia przy pomocy pilota, zataczonego kanatu w trybie czasowym

Nacisniecie przycisku B pilota po wybraniu danej opcji pracy bedzie powodowa¢ jej wigczenie ( on ) lub
wytgczenie ( oF ). Po wtgczeniu lub wytgczeniu wybranej opcji urzadzenie po 5 sek. samoczynnie
przejdzie do pozycji OP w menu gtéwnym.

dopisanie pilota

- nacisng¢ przycisk A nowego pilota ( na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -d )

- podczas wyswietlenia symbolu -d dokonaé potwierdzenia wpisanego pilota przyciskiem serwisowym
( na wyswietlaczu pojawi sie ilo$¢ aktualnie wpisanych pilotéw po czym urzadzenie samoczynnie
przejdzie w pozycje PP w menu gtéwnym )

usuwanie wszystkich pilotéw

- nacisng¢ przycisk B pilota ( na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -u )

- podczas wy$wietlenia symbolu -u dokona¢ potwierdzenia przyciskiem serwisowym (na wyswietlaczu
pojawi sie cyfra 0 informujaca o usunieciu wszystkich pilotéw z pamieci, po czym urzadzenie
samoczynnie przejdzie do menu gtéwnego w pozycje PP )

ustawienie sie w menu gtéwnym na pozycji [ ] spowoduje po 10 sek. samoczynne wyjscie z procedury
programowania do stanu neutralnego, czyli stanu gotowosci urzadzenia do pracy



Informacje pojawiajace si¢ na wyswietlaczu podczas pracy sterownika

kreska na poz. 1 $wiecagca:

' na state
' pulsujaco
przemiennie

kreska na poz. 2 $wiecaca:
na state
pulsujaco
przemiennie

kreska na poz. 3 Swiecaca:

' na state
' pulsujaco
przemiennie

- wiaczenie kanatu L1 w trybie bistabilnym
- wiaczenie kanatu L1 w trybie monostabilnym
- wigczenie kanatu L1 w trybie czasowym

- wiaczenie kanatu L2 w trybie bistabilnym
- wigczenie kanatu L2 w trybie monostabilnym
- wigczenie kanatu L3 w trybie czasowym

- wiaczenie kanatu L3 w trybie bistabilnym
- wigczenie kanatu L3 w trybie monostabilnym
- wigczenie kanatu L3 w trybie czasowym

Przyktad podtaczenia bramy przesuwnej
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Uwagi dotyczace zaprogramowania funkcji sterownika do podtaczenia silnika napedu bramy:

w trybach bistabilnych obu kanatéw zmierzy¢ czas otwarcia i zamknigcia bramy

ustawi¢ kanat L1 w trybie czasowym i zaprogramowac czas wiekszy o (10%) od czasu zamknigcia bramy

ustawi¢ kanat L2 w trybie czasowym i zaprogramowac czas wiekszy o (10%) od czasu otwarcia bramy

wiaczy¢ opcje P1 pracy - uniemozliwiajacg wiaczenie obu kanatow jednoczesnie oraz uruchamiajaca procedury czasowe
wiaczy¢ opcje P2 pracy sterownika - umozliwiajaca zatrzymanie bramy podczas pracy przy pomocy pilota

Dane techniczne:

napigcie zasilania +12V +2V (DC)
pobdr pradu w stanie neutralnym 5mA

. 3 min. 10 mA
pobdr pradu poczas pracy urzadzenia I T 80 A
obcigzalno$¢ wyjs¢ kanatéw L1 L2 2x10A
obcigzalno$¢ wyjscia kanatu L3 2x1A
max. ilo$¢ pilotow 14 szt.
czestotliwo$¢ pilotéw ( rezonator kwarcowy ) 433.92 MHz
zakres temperatur pracy -20°C, +50°C
odbiornik radiowy superheterodyna
ustawienie fabryczne kanatéw L1, L2, L3 tryb bistabilny
opcja pracy P1 wylaczona
opcja pracy P2 wylgczona

Opis schematu

I e

zasilacz silnika - dobra¢ do mocy silnika

zasilacz sterownika 12V, 1ADC

przekaznik 12V do lampy sygnalizacyjnej

lampa sygnalizacyjna

diody 1A - do podtaczenia bariery

czujnik kraricowy (-) po otwarciu bramy

silnik napedu bramy

czujnik kraficowy (-) po zamknieciu bramy

Uwaga

czujnik bariery podczerwieni

- przy zastosowaniu na zewnatrz budynku,

sterownik nalezy umiesci¢ w obudowie hermetyczney.
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