WOSTER RSB

ZDALNE STEROWANIE NAPEDEM

BRAMY PRZESUWNEJ / JEDNOSKRZYDLOWEJ

UCHYLNYCH DRZWI GARAZOWYCH
z pilotami kodu zmiennego KEELOQ
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zasilanie urzadzenia 15 - 24V AC/DC

- przekaznik odpowiedzialny za otwieranie bramy
- przekaznik odpowiedzialny za zamykanie bramy
- przekaznik kanatu dodatkowego do podtaczenia

innych urzadzen elektrycznych

- przekaznik do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej

- wspdlna masa (-) dla wejs¢ W-1, W-2, W-3, W-4

- wejécie masy (-) wytacznika kraicowego otwarcia

- wejécie masy (-) wylacznika kraicowego zamkniecia
- wejscie masy (-) do sterowania manualnego

zasilanie czujnika bariery podczerwieni

- zasilanie czujnika bariery podczerwieni
- wejscie sygnatu masy czujnika bariery podczerwieni

wejscie anteny
masa anteny

wejscie przekaznika przetaczane pomiedzy NOiNC

- wyjécie. przekaznika normalnie rozwarte z COM
- wyjécie przekaznika normalnie zwarte z COM

- przycisk serwisowy

Opis przyciskow pilota

Przycisk A pilota -
Przycisk B pilota -

Przycisk C pilota -
Przycisk D pilota -

naprzemienne sterowanie przekaznikami P1i P2

(realizacja otwierania, zamykania i zatrzymania bramy)

sterowanie przekaznikiem P3 kanatu dodatkowego

(realizacja sterowania np. elektrozaczepem lub dodatkowym os$wietleniem)

wolny lub do obstugi przekaznika P1i P2

w drugim sterowniku RSB

wolny lub do obstugi przekaznika P3 kanatu dodatkowego w drugim sterowniku

UWAGA:

sterownik posiada wewnetrzng pamigc, ktéra gwarantuje w przypadku zaniku zasilania

zapamigetanie wszystkich zaprogramowanych

funkcji oraz pilotow.




Stan neutralny

Jest to stan sterownika, w ktérym wszystkie kanaty sq wytaczone.

Procedura programowania

Wejscie w procedure programowania jest mozliwe w stanie neutralnym po wybraniu przyciskiem serwisowym
umieszczonym pomigdzy listwami potgczeniowymi, kodu serwisowego 23

Wybranie kodu polega na:

- nacisnieciu i puszczeniu przycisku serwisowego gdy na wyswietlaczu z lewej strony ujrzymy cyfre 2
ponownym nacisnieciu i puszczeniu przycisku gdy na wyswietlaczu z prawej strony ujrzymy cyfre 3

- poprawne wybranie kodu spowoduje przejscie urzadzenia do procedury programowania i wyswietlenie
pozycji [ ] w menu gtéwnym

- wybranie kodu niepetnego badz btednego zasygnalizowane jest 3 mignieciami symbolu - -

Schemat poruszania si¢ po menu sterownika:
W menu gtéwnym procedury programowania poruszamy sie przyciskiem SW. Po ustawieniu sie na zadanej
pozycji z menu, przyciskiem A pilota akceptujemy wybrang funkcje i przechodzimy do programowania. Po
zakonczeniu programowania nastapi automatyczny powrét do menu gtéwnego.

menu gtéwne

KOD
SERWISOWY

STAN NEUTRALNY
STEROWNIKA

@]

Automatyczny powrét do menu gtéwnego
po 5 sekundach
od zakoriczenia programowania

®

przycisk serwisowy - SW

przyciski pilota

®e00

Funkcja programowania czasu zamykania bramy:

automatycznie -za pomoca przycisku serwisowego i
wytacznikéw kraricowych

manualnie -za pomoca przyciskéw A i B pilota

I

W trybie automatycznym lub manualnym mozna
zaprogramowac czas zamykania bramy w
zakresie od 1 do 99 sekund

Funkcja programowania czasu otwierania bramy:

automatycznie -za pomocg przycisku serwisowego i
wytacznikéw kraricowych

manualnie -za pomoca przyciskow A i B pilota

I

W trybie automatycznym lub manualnym mozna
zaprogramowac czas otwierania bramy w
zakresie od 1 do 99 sekund

Funkcja programowania trybu pracy kanatu dodatkowego:
tryb bistabilny [ 00 ]

tryb czasowy w zakresie : [ 01][02] ... [99] sek.
programowanie realizujemy przyciskami A i B pilota

Kanat dodatkowy moze pracowa¢ w trybie
bistabilnym lub czasowym w zakresie
od 1 do 99 sekund

Funkcja programowania czasu automatycznego zamykania:
automatyczne zamykanie wytaczone - [ 00 ]

programowanie czasu w zakresie [10][20] ... [ 90 ] sek.
programowanie realizujemy przyciskiem A pilota

W tej funkcji programujemy czas po jakim ma
nastapi¢ automatyczne zamkniecie bramy po
wezesniejszym jej otwarciu

Funkcja programowania czasu luzowania naprezen
luzowanie naprezen wytaczone [ 00 ]

programowanie czasu w zakresie [10][20]...[90 ] x 10ms
programowanie realizujemy przyciskiem A pilota

I

W tej funkcji programujemy czas na jaki ma
zosta¢ wiaczone chwilowe otwarcie bramy po jej
zamknigciu, w celu poluzowania naprezen
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Programowanie opcji pracy:

A - blokada otwarcia bramy pilotem przy aktywnej barierze

B - reakcja bramy na zadziatanie bariery podczas zamykania
C - automatyczne zamykanie bramy po naruszeniu bariery

D - zamiana przyciskow pilota obstugujacych sterownik
programowanie realizujemy przyciskami A,B,C,D pilota

dopisanie . | _ g | s
pilota >I_dl L.j_’ wyswietlenie ilosci

usunigcie oraz powrét do

» wpisanych pilotow
akceptacja do pamigci RSB
'l ~u i (o] —>

pilotow menu gtéwnego

poz. 2- opcja A wiaczona
poz. 1 -opcja A wylaczona

poz. 2- zatrzymanie bramy a po
zwolnieniu bariery kontynuacja

poz.1 - zatrzymanie bramy i
automatyczne otwarcie

poz. 2- opcja C wigczona
poz. 1 -opcja C wytaczona

| poz.2- obstuga przyciskami C i D pilota
] poz.1- obstuga przyciskami Ai B pilota




F1 - FUKCJA PROGRAMOWANIA CZASU ZAMYKANIA BRAMY

Tryb automatyczny - programowanie w tej opcji polega na automatycznym zaprogramowaniu czasu zamykania
bramy. Aby tego dokona¢ musimy mie¢ otwartg brame oraz zainstalowany i podtaczony do wejscia W-1 wytgcznik
krancowy okreslajacy skrajne potozenie zamkniecia. W tej sytuacji nacisniecie przycisku SW spowoduje
zamykanie bramy do momentu zadziatania wytgcznika krancowego zamkniecia oraz automatyczng nauke
zarejestrowanego na wyswietlaczu czasu zamykania bramy.

Tryb manualny - programowanie w tej opcji jest recznym zaprogramowaniem czasu zamykania, ktére polega na
wybraniu zgdanego czasu przyciskami A i B pilota. W trybie manualnym mozemy réwniez dokonac¢ korekty czasu
zamykania zaprogramowanego w trybie automatycznym.

F2 - FUKCJA PROGRAMOWANIA CZASU OTWIERANIA BRAMY

Tryb automatyczny - programowanie w tej opcji polega na automatycznym zaprogramowaniu czasu otwierania
bramy. Aby tego dokona¢ musimy mie¢ zamknietg brame oraz zainstalowany i podtgczony do wejscia W-2
wytacznik krancowy okreslajacy skrajne potozenie otwarcia. W tej sytuacji nacisnigcie przycisku SW spowoduje
otwieranie bramy do momentu zadziatania wylacznika krancowego otwarcia oraz automatyczng nauke
zarejestrowanego na wyswietlaczu czasu otwierania bramy.

Tryb manualny - programowanie w tej opcji jest recznym zaprogramowaniem czasu otwierania, ktére polega na
wybraniu zgdanego czasu przyciskami A i B pilota. W trybie manualnym mozemy réwniez dokonac¢ korekty czasu
otwierania zaprogramowanego w trybie automatycznym.

Uwaga: Jesli w trakcie normalnej pracy tj. otwierania lub zamykania, brama zostanie zatrzymana przyciskiem A
pilota lub czujnikiem bariery to ponowne jej zamknigcie lub otwarcie spowoduje proporcjonalnie skrécenie
zaprogramowanegdo czasu potrzebnego do catkowitego zamknigcia lub otwarcia bramy.

F3 - FUKCJA TRYBU PRACY KANALU DODATKOWEGO

Kanat dodatkowy stuzy do wysterowania przy pomocy przycisku B pilota dodatkowych urzadzen elektrycznych
np. elektrozaczepu, dodatkowego oswietlenia itp. Kanat ten w zaleznosci od potrzeb moze pracowac w jednym z
dwéch trybow:

bistabilny - zaprogramowanie tego trybu polega na wybraniu przyciskami A i B pilota na wyswietlaczu [00]

W tym trybie chwilowe nacisniecie przycisku B pilota spowoduje zatgczenie, natomiast ponowne jego nacisnigcie
spowoduje wytaczenie kanatu dodatkowego.

czasowy - zaprogramowanie tego trybu polega na wybraniu przyciskami A i B pilota na wyswietlaczu
potrzebnego czasu w zakresie od 1 do 99 sek. W tym trybie chwilowe nacis$niecie przycisku B pilota spowoduje
zatgczenie kanatu na zaprogramowany czas.

F4 — FUKCJA AUTOMATYCZNEGO ZAMYKANIA BRAMY

Funkcja ta stuzy do zaprogramowania czasu po jakim ma nastgpi¢ automatyczne zamkniecie bramy.
Przyciskiem A pilota mozemy wybra¢ zadany czas [10] [20] [30] [40] [50] [60] [70] [80] [90] sek. Ustawienie
na wyswietlaczu wartosci [00] spowoduje wytgczenie funkcji automatycznego zamykania.

W przypadku gdy brama jest w cyklu automatycznego zamykania odliczanie czasu pozostatego do jej
zamkniecia mozemy przerwaé nacisnieciem przycisku A pilota.

F5—-FUKCJA LUZOWANIA NAPREZEN SILOWNIKA PO ZAMYKNIECIU BRAMY

Funkcja ta stuzy do zaprogramowania czasu luzowania naprezen sitownika powstatych po zamknieciu bramy.
Luzowanie to polega na krotkotrwatym otwarciu bramy w zakresie od 100 do 900 msek.

Przyciskiem A pilota mozemy wybra¢ zadany poziom luzowania [10] [20] [30] [40] [50] [60] [70] [80] [90]
(gdzie [10] =100 msek.), ktéry zapewni optymalne poluzowanie sitownika po zamknieciu bramy.

Ustawienie na wyswietlaczu wartosci [00] spowoduje wytgczenie funkcji luzowania naprezen po zamknieciu.

OP — OPCJE PRACY STEROWNIKA

Mamy tutaj mozliwo$¢ dokonania zmiany ustawien 4 opcji pracy sterownika. Zmian tych dokonujemy
przyciskami A B C D pilota zgodnie z zamieszczonym rysunkiem.

Przycisk A pilota stuzy do wtaczenia opcji (pozycja 2 na wyswietlaczu), w ktérej nie ma mozliwosci otwarcia
bramy przy aktywnym czujniku bariery (opcja przydatna w przypadku zastosowania 2 kpl. czujnikéw bariery)
W tym przypadku préba otwarcia pilotem bramy spowoduje tylko krétkie migniecie lampy sygnalizacyjne;j.
Przycisk B pilota stuzy do wybrania opcji w ktérej mozemy zmieniac reakcje bramy podczas zamykania w
przypadku zadziatania czujnika bariery.

Pozycja 1- zatrzymanie i automatyczne otwarcie bramy po zadziataniu czujnika bariery (zamyka,stop,otwiera)
Pozycja 2- zatrzymanie bramy na czas zadziatania czujnika bariery (zamyka,stop,zamyka)

Przycisk C pilota stuzy do wigczenia opcji (pozycja 2 na wyswietlaczu) realizujgcej automatyczne zamkniecie
bramy po 5 sek. od momentu opuszczenia strefy czujnika bariery. Czas 5 sek. po ktérym ma nastgpic
automatyczne zamkniecie bramy zasygnalizowany jest zapaleniem sie lampy sygnalizacyjne;.

Przycisk D pilota stuzy do zamiany przyciskéw pilota obstugujacych sterownik z A i B na przyciski CiD z
zatozeniem ze przycisk A zamieniony jest na przycisk C a przycisk B zamieniony jest na przycisk D. Opcja ta
stwarza mozliwos$¢ obstugi 1 pilotem 2 sterownikéw RSB.



PP — PROGRAMOWANIE PILOTOW

dopisanie pilota

- nacisngc¢ przycisk A nowego pilota (na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -d )

- podczas wyswietlenia symbolu -d dokona¢ potwierdzenia wpisanego pilota przyciskiem SW
(na wyswietlaczu pojawi sig ilos¢ aktualnie wpisanych pilotéw po czym urzadzenie samoczynnie przejdzie w
pozycje PP w menu gtéwnym )

kasowanie pilotow

- nacisngc¢ przycisk B pilota (na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -u )

- podczas wyswietlenia symbolu -u dokona¢ potwierdzenia kasowania przyciskiem SW
(na wyswietlaczu pojawi sie cyfra 0 informujgca o wykasowaniu pilotéw z pamigci, po czym urzadzenie
samoczynnie przejdzie do menu gtéwnego w pozycje PP )

[ 1- WYJSCIE Z MENU GLOWNEGO

ustawienie sie w menu gtéwnym na pozycji [ ] spowoduje po 5 sek. samoczynne wyjscie z procedury
programowania do stanu neutralnego, czyli gotowosci urzadzenia do pracy.

Sterownik posiada nastepujace wejscia stuzgce do:

W-1 podtaczenia wylacznika krancowego podajacego mase (-) po otwarciu bramy.
Podanie masy (-) na to wejscie podczas otwierania spowoduje zatrzymanie bramy.

W-2 podtgczenia wytgcznika krancowego podajgcego mase (-) po zamknigciu bramy.
Podanie masy (-) na to wejscie podczas zamykania spowoduje zatrzymanie bramy.

W-3 manualnego sterowania bramg, podanie masy (-) na to wejscie w zaleznosci od okolicznosci
bedzie powodowac otwarcie, zamknigcie lub zatrzymanie bramy.

W-4 podtaczenia sygnatu masy (-) z fotokomérki czujnika bariery.
Podanie masy przez ten czujnik w trakcie zamykania spowoduje zatrzymanie bramy a w nastepnej
kolejnosci w zaleznosci od zaprogramowanej funkcji B w opcjach pracy OP w:
- pozycji 1 sterownik zacznie automatycznie otwiera¢ brame
- pozycji 2 sterownik po zaniku masy z czujnika bariery zacznie kontynuowac¢ zamykanie

Uwaga: W sytuacji gdy wytaczniki krancowe W-1 i W-2 sg jednoczes$nie zatgczone, nie ma mozliwosci
przyciskiem A pilota zatgczenia przekaznika P1 lub P2.. Taka usterka po naci$nigciu przycisku A pilota
sygnalizowana jest 1 mignieciem lampy sygnalizacyjnej.

miga wolno - sygnalizacja otwierania bramy

miga szybko - sygnalizacja zamykania bramy

krotkie migniecie - préba otwarcia bramy przy aktywnym czujniku bariery (przy wiaczonej opcji A w OP )

(seke) !suyt;;nalizacja usterki jednoczesnego zataczenia wytacznikéw krancowych W-1 i W-2

swieci (5 sek.) - sygnalizacja 5 sek. stanu przed automatycznym zamknieciem ( przy wigczonej
funkcji F4 i opcji C w OP)

swieci (2 sek.) - sygnalizacja otwierania w trybie awaryjnym lub pracy w trybie startowym

krotkie cykliczne - odliczanie zaprogramowanego czasu do automatycznego zamkniecia bramy

migniecia ( przy zaprogramowane;j funkcji F4 )

W przypadku gdy podczas zamykania lub otwierania bramy nastapit zanik zasilania sterownika to po ponownym
podiaczeniu zasilania sterownik w zwigzku z utraceniem czasu potrzebnego do dokonczenia zamkniecia lub
otwarcia zaczyna pracowac w trybie awaryjnym, w ktérym przyciskiem A pilota mozemy realizowac krétkotrwate
(2 sek.) cykle otwierania w celu doprowadzenia bramy do skrajnego potozenia otwarcia tzn. do zadziatania
wiacznika W-1 lub nacisnigcia przycisku B pilota. Tryb ten sygnalizowany jest (2 sek.) zapaleniem lampy
sygnalizacyjnej podczas pracy bramy.

Jest to tryb pracy sterownika gdy nie mamy zaprogramowanych jeszcze czaséw zamkniecia F1 i otwarcia F2.
Przyciskiem A pilota mozemy powodowa¢ krétkotrwate (2 sek.) otwieranie a przyciskiem B pilota krétkotrwate (2
sek.) zamykanie bramy w celu doprowadzenia bramy do skrajnego potozenia otwarcia, aby méc przeprowadzic¢

procedure automatycznego programowania funkcji F1i F2. SPD1ISIRSBELX
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