UNIWERSALNY DWUKANALOWY
U N I ST E R = S H STEROWNIK RADIOWY

Przystosowany do wspétpracy z pilotami
NICE, FAAC, BENINCA, CAME, KEY

oraz pilotami innych producentéw
pracujacymi na czestotliwosci 433,92 MHz
z kodem zmiennym KEELOQ opartych na uktadzie

HCS firmy Microchip
— opis wyprowadzen:
+12V - plus zasilania urzadzenia
GND - masa zasilania urzgdzenia

COM-K1 - wejscie przekaznika P1 kanatu K1
NO-K1 - wyjscie przekaznika P1 kanatu K1

COM-K2 - wejscie przekaznika P2 kanatu K2
NO-K2 - wyjscie przekaznika P2 kanatu K2

przycisk
Serwiso

dioda LED

Sterownik UNISTER-SH jest dwukanatowym sterownikiem o wszechstronnych
zastosowaniach. Posiada on unikalng mozliwo$¢ sterowania kanatami, za pomocg
pilotéw uzywanych do obstugi innych urzadzen radiowych (sterowniki bram, alarmy
samochodowe itp.)

Takie rozwigzanie moze by¢ bardzo przydatne, gdy w posiadanych pilotach mamy wolne
przyciski. Przyciski te po zaprogramowaniu w sterowniku UNISTER, moga zosta¢
wykorzystane do sterowania innymi urzadzeniami elektrycznymi.

dioda LED zgaszona - kanaty K1i K2 wytaczone
dioda LED zapalona - kanat K1 lub K2 wigczony




Tryby pracy kanatéw K1 i K2 sterownika

W procedurze programowania dla kazdego kanatu z osobna mozna wybra¢ jeden z 2 opisanych trybéw pracy

tryb bistabilny

chwilowe nacisniecie przycisku pilota obstugujacego dany kanat spowoduje zatgczenie przekaznika
danego kanatu, natomiast ponowne chwilowe nacisniecie tego samego przycisku pilota spowoduje

wytgczenie tego przekaznika
tryb czasowy

chwilowe nacisniecie przycisku pilota obstugujacego dany kanat spowoduje zatgczenie przekaznika

danego kanatu na zaprogramowany wczesniej czas w zakresie od 1sek. do 60 min.

Tabela programowania

YGNALIZACJA
T OPIS FUNKCJI PROGRAMOWANIE S— CR___
FUNKCJI 1 migniecie LED 2 mignigcia LED
eyt wpisanie przycisku préba wpisania
F1 |Gosamoneprosiupion | Nackabdoudny | Ticadootsig | - aprogramonanea
kanatu K1 przycisku pilota
: Nacisng¢ wpisany do Tryb Tryb
F2 | Wybortrybu pracy kanalu K1 pamieci przycisk pilota BISTABILNY CZASOWY
Programowanie trybu
F3 czasowego kanatu K1 procedura
. . ; P wpisanie przycisku préba wpisania
F4 |Goamoencpmsupion | Nackabdoudny | icadotsa | - zaprogamonanea
kanatu K2 przycisku pilota
. Nacisna¢ wpisany do Tryb Tryb
F5 | Wybortrybu pracy kanafu K2 pamiaci preycisk pilota BISTABILNY CZASOWY
Programowanie trybu
F6 czasowego kanatu K2 procedura
F7 Funkcja pracy sterownika p'\;?ncilesgiq;r\zlz/%iss?(ngilg?a wytgczona wiaczona
F8 Funkcja pracy sterownika pgmggiqgrglﬁingilg?a wytaczona wiaczona
F9 Kasowanie pilotow T
kanatu K1 K2 P

Programowane funkcji:

- Programowanie funkcji jest mozliwe tylko przy niepracujacych kanatach K1 i K2
- Wejscie w tryb programowania umozliwia jednorazowo zaprogramowanie jednej funkcji

S Wejscie w tryb programowania funkcji nastepuje po nacignieciu na czas 1 sek. przycisku serwisowego co

zostaje zasygnalizowane 1 sek. mignieciem diody LED.

S Dokonaé wyboru funkcji do zaprogramowania naciskajac przycisk serwisowy zgodnie z jej numerem.
( tzn. chcac zaprogramowac np. funkcje F4 musimy nacisngc przycisk serwisowy 4 razy )
Kazde nacisnigcie przycisku przy wyborze funkcji sygnalizowane jest 0,5 sek. mignieciem diody LED.

S Poczekaé na akceptacje wybranej funkcji do zaprogramowania co jest zasygnalizowane 2 sek.

mignigciem diody LED

S Dokonaé ustawien funkcji przy pomocy przyciskéw pilota lub przycisku serwisowego, zgodnie

z opisem zamieszczonym w tabelce.

2 Po dokonaniu czynnosci programujacych poczekaé 3 sek. aby urzadzenie samoczynnie wyszio z trybu
programowania co jest sygnalizowane 6 szybkimi mignieciami diody LED.



OPIS FUNKCJI

NUMER
FUNKCJI

OPIS

F1

Programowanie przycisku pilota do obstugi kanatu K1
Po wybraniu funkcji nr 1, nacisniecie wybranego przycisku pilota, spowoduje zaprogramowanie tego przycisku
do obstugi kanatu K1 sterownika

F2

Wybbr trybu pracy kanatu K1

Po wybraniu funkcji nr 2 naci$nigcie zaprogramowanego przycisku pilota bedzie powodowato zmiane trybu pracy
+ 1 mignigcie diody LED - praca kanatu K1 w trybie bistabilnym

* 2 mignigcia diody LED - praca kanatu K1 w trybie czasowym

F3

Programowanie czasu ( w zakresie od 1 sek. do 60 min ) dla kanatu K1 pracujgcego w trybie czasowym :
Po wybraniu funkgji nr 3:

* naciskajgc przycisk pilota powodujemy wprowadzenie liczby minut programowanego czasu

* czekamy na zmiane jednostek z minut na sekundy co zostanie zasygnalizowane 2 mignigciami diody LED
* naciskajgc przycisk pilota powodujemy wprowadzenie liczby sekund programowanego czasu

F4

Programowanie przycisku pilota do obstugi kanatu K2
Po wybraniu funkcji nr 4, nacisniecie wybranego przycisku pilota, spowoduje zaprogramowanie tego przycisku
do obstugi kanatu K2 sterownika

F5

Wybor trybu pracy kanafu K2

Po wybraniu funkcji nr 5 nacisnigcie zaprogramowanego przycisku pilota bedzie powodowato zmiane trybu pracy
* 1 mignigcie diody LED - praca kanatu K2 w trybie bistabilnym

* 2 mignigcia diody LED - praca kanatu K2 w trybie czasowym

F6

Programowanie czasu ( w zakresie od 1 sek. do 60 min ) dla kanafu K2 pracujgcego w trybie czasowym :
Po wybraniu funkcji nr 6

* naciskajac przycisk pilota powodujemy wprowadzenie liczby minut programowanego czasu

¢ czekamy na zmiane jednostek z minut na sekundy co zostanie zasygnalizowane 2 mignigciami diody LED
* naciskajac przycisk pilota powodujemy wprowadzenie liczby sekund programowanego czasu

F7

Programowanie funkcji nr 7 sterownika

Po wybraniu funkcji nr 7 nacisnigcie zaprogramowanego przycisku pilota bedzie powodowato zmiane ustawienia funkcji

+ 1 migniecie diody LED - wyfaczenie funkcji, co uniemozliwia wezedniejsze wytgczenie przy pomocy pilota kanatu K1
lub K2 pracujgcego w trybie czasowym.

* 2 migniecia diody LED - wigczenie funkcji, dajacej mozliwoSc wytaczania kanatu K1 lub K2 pracujacego w trybie
czasowym poprzez ponowne nacisniecie tego samego przycisku w pilocie, ktory ten kanaf wigczyt.

F8

Programowanie funkcji nr 8 sterownika

Po wybraniu funkcji nr 8 naci$nigcie zaprogramowanego przycisku pilota bedzie powodowato zmiane ustawienia funkcji
+ 1 mignigcie diody LED - wytgczenie funkcji, co uniemozliwia jednoczesng prace kanatow K1i K2

* 2 migniecia diody LED - wigczenie funkcji, ktéra umozliwia jednoczesng prace kanatéw K1 i K2

Jesli mamy wylgczong funkcje nr 8 to w przypadku gdy mamy wigczony jeden z kanatéw to wigczenie drugiego kanatu
mozemy zrealizowac po wyfgczeniu pracujgcego kanatu.

F9

Kasowanie pilotow obstugujacych sterownik
- naci$nigcie przycisku serwisowego po wybraniu funkcji nr 9 spowoduje wykasowanie wszystkich pilotow
obstugujacych sterownik co zasygnalizowane jest 2 mignigciami diody LED

Dane techniczne: Ustawienia fabryczne
napigcie zasilania +12V +2V (DC) tryb pracy kanatu K1 bistabilny
pobdr pradu w stanie neutralnym 5mA tryb pracy kanatu K2 bistabilny
pobdr pradu max. 60 mA funkcja F7 wiaczona
obcigzalnos¢ wyjs¢ kanatow K1 i K2 2x10A funkcja F8 wiaczona
max. ilo$¢ pilotow 14 szt.
zakres temperatur pracy -20°C, +50°C
odbiornik radiowy 433,92 MHz superheterodynowy| Uwaga - przy zastosowaniu na zewnatrz budynku,
zasieg pilotow ok. 150 m sterownik nalezy umiesci¢ w obudowie hermetyczney.

STM1035-USH
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