2-KANALOWY STEROWNIK RADIOWY

IVI AX S T E R - S R 2 sterowany pilotami z kodem zmiennym KEELOQ

z odbiornikiem radiowym superreakcyjnym

e D Sterownik MAXSTER-SR2 jest dwukanatowym stero-
wnikiem o wszechstronnych zastosowaniach. Posiada on
unikalng mozliwo$¢ nauki przycisku pilota do obstugi
danego kanatu. Dzigki tej mozliwosci mozemy stworzy¢
sie¢ kilku rozproszonych sterownikéw sterujgcymi
urzadzeniami umieszczonymi w réznych miejscach, ktére
wszystkie beda obstugiwane jednym pilotem. Takie
rozwigzanie moze by¢ bardzo przydatne gdzie w zyciu
codziennym niejednokrotnie zmuszeni jeste$my do postu-
giwania sie kilkoma pilotami np. do sterowani bramg
wjazdowa, drzwiami garazowymi, alarmem czy chociazby
elektrozaczepem lub o$wietleniem. Sterownik moze by¢
wyposazony w zaleznosci od potrzeb w piloty radiowe z 2,
3 lub 4 przyciskami, gdzie kazdy przycisk moze miec
przypisane sterowanie konkretnym urzadzeniem.

opis wyprowadzen:

+12V - plus zasilania urzadzenia
GND - masa zasilania urzadzenia

COM-K1 - wejscie przekaznika P1 kanatu K1
NO-K1 - wyjscie przekaznika P1 kanatu K1

COM-K2 - wejscie przekaznika P2 kanatu K2
NO-K2 - wyjscie przekaznika P2 kanatu K2

przycisk
Serwiso

dioda LED

COM-K1
COM-K2
+12V DC

2 - kanatowe gdzie kanaty K1 i K2 mogg pracowac¢ w réznych trybach pracy i bedg obstugiwane
réznymi przyciskami pilota

1 - kanatowe gdzie oba kanaty K1 i K2 mogg pracowac¢ w réznych trybach pracy i bedg
(rozszerzone) obstugiwane jednoczesnie jednym przyciskiem pilota dajac mozliwos$¢ pracy
jednego z kanatéw jako wyscie sygnalizacyjne dla pracy drugiego kanatu.

1 - kanatowe gdzie jeden przycisk pilota bedzie obstugiwat jeden przyporzgdkowany kanat K1 lub K2
sterownika



Tryby pracy kanatéw K1 i K2 sterownika
W procedurze programowania dla kazdego kanatu z osobna mozna wybra¢ jeden z 2 opisanych trybéw pracy

tryb bistabilny
chwilowe nacisniecie przycisku pilota obstugujacego dany kanat spowoduje zatgczenie przekaznika
danego kanatu, natomiast ponowne chwilowe nacisniecie tego samego przycisku pilota spowoduje
wytgczenie tego przekaznika

tryb czasowy
chwilowe nacisniecie przycisku pilota obstugujacego dany kanat spowoduje zatgczenie przekaznika
danego kanatu na zaprogramowany wczesniej czas w zakresie od 1sek. do 60 min.

Tabela programowania

NUMER OPIS PRZYCISK PRZYCISK PRZYCISK
FUNKCJI A-PILOTA B - PILOTA SErwisowy
Kasowanie

F1

Programowanie przycisku pilota

Wybor odpowiedniego przycisku pilota
K1

przycisku pilota

do obstugi kanatu K1 do obstugi kanatu obstugi kanatu K1
, Tryb Tryb
F2 | Wybortrybu pracy kanatu K1 BISTABILNY CZASOWY X
: Zerowanie
F3 | Gotmmootais et || el
czasu
Kasowanie

F4

Programowanie przycisku pilota

Wybér odpowiedniego przycisku pilota

przycisku pilota

do obstugi kanatu K2 do obsfugi kanatu K2 obstugi kanatu K2
F5 | Wybortrybu pracy kanafu K2 BIST-l:t\prbILNY CZI;rgy(k))WY X
F6 |zt s s | peaanihes
F7 | Funkcia pracy sterownika wiaczona wylgczona X
F8 | Funkcja pracy sterownika wiaczona wytgczona X
F9 | Programowanie pilotow noxvvgi;: I;iitlaota wsvzvyskt?(iscomp?i?(i?éw X

Programowane funkcji:

- Programowanie funkcji jest mozliwe tylko przy niepracujacych kanatach K1 i K2
- Wejscie w tryb programowania umozliwia jednorazowo zaprogramowanie jednej funkcji

2 Wejscie w tryb programowania funkcji nastepuje po nacignieciu na czas 1 sek. przycisku serwisowego co

zostaje zasygnalizowane 1 sek. mignieciem diody LED.

S Dokonaé wyboru funkcji do zaprogramowania naciskajac przycisk serwisowy zgodnie z jej numerem.
( tzn. chcac zaprogramowac np. funkcje F4 musimy nacisngc przycisk serwisowy 4 razy )
Kazde nacisnigcie przycisku przy wyborze funkcji sygnalizowane jest 0,5 sek. mignieciem diody LED.

S Poczekaé na akceptacje wybranej funkcji do zaprogramowania co jest zasygnalizowane 2 sek.

mignigciem diody LED

Dokonac¢ ustawien funkcji przy pomocy przyciskéw A,B pilota lub przycisku serwisowego, zgodnie
z opisem zamieszczonym w tabelce.

kazde nacisniecie przycisku pilota lub przycisku serwisowego sygnalizowane jest 0,5 sek. mignieciem
diody LED.

Po dokonaniu czynno$ci programujacych poczeka¢ 3 sek. aby urzadzenie samoczynnie wyszto z trybu
programowania co jest sygnalizowane 6 szybkimi mignieciami diody LED.



OPIS FUNKCJI

NUMER
FUNKCJI

OPIS

F1

Programowanie przycisku pilota do obstugi kanatu K1
- naciskajac przycisk A,B,C lub D pilota ustalamy, ktéry przycisk pilota bedzie obstugiwat kanat K1 sterownika
- naciskajac przycisk serwisowy powodujemy wykasowanie przycisku pilota, ktory aktualnie obstuguje kanat K1

F2

Wybbr trybu pracy kanatu K1:
- naciskajac przycisk A pilota ustalamy prace kanatu K1 w trybie bistabilnym
- naciskajgc przycisk B pilota ustalamy prace kanatu K1 w trybie czasowym,

F3

Programowanie czasu ( w zakresie od 1 sek. do 60 min ) dla kanafu K1 pracujacego w trybie czasowym :

- naciskajac przycisk A pilota dodajemy 1 minute do programowanego czasu pracy kanatu K1

- naciskajgc przycisk B pilota dodajemy 1 sekunde do programowanego czasu pracy kanatu K1

- naciskajac przycisk serwisowy powodujemy wyzerowanie licznika programowanego czasu kanafu K1

( przyktad: jesli przycisk A pilota nacisniemy 5 razy a przycisk B pilota 10 razy to otrzymamy czas 5 min. i 10 sek. )

F4

Programowanie przycisku pilota do obstugi kanatu K2 :
- naciskajac przycisk A,B,C lub D pilota ustalamy, ktéry przycisk pilota bedzie obstugiwat kanat K2 sterownika
- naciskajac przycisk serwisowy powodujemy wykasowanie przycisku pilota, ktory aktualnie obstuguje kanat K2

F5

Wybor trybu pracy kanatu K2 :
- naciskajac przycisk A pilota ustalamy prace kanatu K2 w trybie bistabilnym
- naciskajac przycisk B pilota ustalamy prace kanatu K2 w trybie czasowym,

F6

Programowanie czasu ( w zakresie od 1 sek. do 60 min. ) dla kanatu K2 pracujgcego w trybie czasowym :
- naciskajac przycisk A pilota dodajemy 1 minute do programowanego czasu pracy kanaftu K2

- naciskajac przycisk B pilota dodajemy 1 sekunde do programowanego czasu pracy kanatu K2

- naciskajac przycisk serwisowy powodujemy wyzerowanie licznika programowanego czasu kanafu K2

( przyktad: jesli nacisniemy tylko przycisk B pilota 2 razy to otrzymamy czas 2 sek. )

F7

Programowanie funkcji pracy sterownika :

- naciskajac przycisk A pilota powodujemy wigczenie funkcji, dajacej mozliwo$¢ wyfaczania kanatu pracujgcego w
trybie czasowym poprzez ponowne nacisnigcie tego samego przycisku w pilocie, ktéry ten kanat wigczyt.
- naciskajac przycisk B pilota powodujemy wyfaczenie funkcji, co uniemoZliwia wytaczenie kanatéw pracujacych w
trybach czasowych przy pomocy pilota.

F8

Programowanie funkcji pracy sterownika :
- naciskajac przycisk A pilota powodujemy wtgczenie funkcji, ktéra umozliwia jednoczesng prace kanatéw K1 i K2
- naciskajac przycisk B pilota powodujemy wytgczenie funkcji, co uniemozliwia jednoczesng prace kanatow K1i K2
tzn. je$li np. mamy wigczony jeden z kanatow to wigczenie drugiego kanatu mozemy zrealizowac po wyfaczeniu
pracujacego kanatu

F9

Programowanie pilotow obstugujgcych sterownik.
- naciskajac przycisk A pilota powodujemy wpisanie pilota do pamieci urzadzenia
- naciskajac przycisk B pilota powodujemy wykasowanie wszystkich pilotéw obstugujgcych sterownik

SYGNALIZACJA STANU PRACY URZADZENIA

dioda LED zgaszona - kanaty K1i K2 wyfaczone

dioda LED zapalona - kanat K1 lub K2 wigczony

dioda LED migniecie - odbiér transmisji pilota w przypadku gdy do obstugi kanatéw nie sq przypisane zadne przyciski pilota

Dane techniczne: Ustawienia fabryczne
napiecie zasilania +12V £2V (DC) przycisk pilota do obstugi kanatu K1 przycisk A
pobor pradu w stanie neutralnym 5mA tryb pracy kanatu K1 bistabilny
pobor pradu max. 60 mA przycisk pilota do obstugi kanatu K2 przycisk B
obcigzalno$¢ wyjs¢ kanatow K1 i K2 2x10A tryb pracy kanatu K2 bistabilny
max. ilo$¢ pilotow 14 szt. funkcja F7 wilaczona
czestotliwos¢ pilotow ( rezonator kwarcowy ) 433.92 MHz funkcja F8 wilaczona
zakres temperatur pracy -20°C, +50°C
odbiornik radiowy superreakcyjny Uwaga - przy zastosowaniu na zewnatrz budynku,
zasigg pilotow ok. 50 m sterownik nalezy umiescic w obudowie hermetyczney.

STM1024-SR2
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